HELl

Cechy gtowne:

Mocny silnik, zapewniajgcy szybkie podnoszenie tadunku.

Kompaktowa konstrukcja, pozwalajgca na manewrowanie
w waskich alejkach.

Wydajny system napedowy, ktory znaczaco wptywa

na komfort obstugi urzadzenia.

Wysokiej jakosci komponenty pozwalaja na eksploatacje
wozka w trudnych warunkach pracy - w miejscach

o ujemnej temperaturze, wilgotnych, zakurzonych.

Whbudowany wyswietlacz pokazujacy stan natadowania
baterii oraz liczbe motogodzin.

Wewnetrzny prostownik z wydajnym systemem chtodzenia.
Wygodng obstuge wozka zapewniaja:

- konstrukcja masztu,

- dtugi dyszel z ergonomicznym uchwytem sterowania,

- tryb zétwia (mozliwa praca z dyszlem w poz. pionowej),

- precyzyjna kontrola predkosci,

- kompaktowe gabaryty wdzka.

Stalowa ostona kota napedowego, zapewniajgca bezpieczng
eksploatacje.

Bezobstugowa bateria AGM.
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Szczegoétowa specyfikacja producenta

Specyfikacja
1.1 Producent HELI
1.2 Model CDD15J
13 Typ operatora Pieszy
14 Udzwig Q (kg) 1500
15 Typ masztu Pojedynczy Podwdjny (Standard)
16 Wysokos¢ podnoszenia h3 (mm) 1600 2700 3000 3300 4000
1.7 Udzwig na max. wysokosci kg 1500 1000 900 700 300
1.8 Waga (z baterig) kg 412 488 504 516 545
1.9 | Srodek ciezkosci c(mm) 600
1.10 | Odlegtos¢ od Srodka osi do czota widet x (mm) 780
1.11 | Rozstaw osi y (mm) 1225
1.12 | Kontroler CURTIS
Kota/rolki
2.1 Rodzaj két/rolek PU
2.2 Rozmiar kota napedowego X w(mm) ®210X70
2.3 Rozmiar rolek zatadunkowych @ Xw(mm) ®80X 70
24 Rozmiar két/rolek dodatkowych ®Xw(mm) ©115X55
2.5 Liczba kot (napedowe/zatadunkowe) 1x+1/4
Wymiary
3.1 Wysokos¢ masztu, ztozony h1 (mm) 2014 1855 1955 2155 2495
32 Wysokos¢ masztu, roztozony h4 (mm) 2014 3152 3452 3752 4452
33 Wysokosc¢ widet, w pozycji ztozonej h13 (mm) 86
34 Catkowita dtugos¢ 11 (mm) 1740
35 Dtugosé do czota widet 12 (mm) 590
3.6 Catkowita szerokos¢ b1/b2 (mm) 795
3.7 Wymiary widet s/e/l (mm) 60/160/1150
3.8 Zewnetrzny rozstaw widet b5 (mm) 570/650/695
3.9 Przeswit m2 (mm) 26
3.10 | Szerokosc¢ alejki paleta 1000x1200 (szerokos¢) Ast (mm) 2245
3.11 | Szerokos¢ alejki paleta 800x1200 (dtugosc¢) Ast (mm) 2185
3.12 | Promien skretu Wa (mm) 1405
Osiagi
4.1 Predkos¢ jazdy (z tadunkiem / bez tadunku) (km/h) 4.0/4.2
42 Predkos¢ podnoszenia (z tadunkiem / bez tadunku) (mm/s) 92/136
43 Predkos¢ opuszczania (z tadunkiem / bez tadunku) (mm/s) 112/98
44 Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%) 3/10
45 Hamulec Elektromagnetyczny
Naped
5.1 Moc silnika napedowego S2 60 min (kW) 0.75
52 Moc silnika podnoszenia przy 15% (kW) 2.2
53 Bateria zgodna z DIN 43531/35/36 A,B,C,no no
5.4 Napiecie / pojemnos¢ baterii (V/Ah) 2X12/100
55 | Waga baterii (kg) 2X27
Inne
6.1 Poziom hatasu (dB(A)) <70
6.2 Typ sterowania Mechaniczny
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