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Nowoczesny wozek podnosnikowy typu ,plug and play”.

Maszt H z bocznymi cylindrami dla stabilnosci i widocznosci.
Szybsze podnoszenie i opuszczanie dla wiekszej efektywnosci.
Ergonomiczna pokrywa z kieszenig i opcjonalnym portem USB.
Dostepne baterie AGM i litowe.

Zintegrowana tadowarka w standardzie.

Sprawdzona jednostka napedowa.
Maszt mono i duplex, rézne konfiguracje widet.
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C€

Model
Naped
Udzwig
Srodek ciezkosci
Waga wozka
Wysokos¢, maszt ztozony
Wysokos$¢ podnoszenia
Dtugos¢ do czota widet
Szerokosc
Wymiary widet
Promien skretu
Max. nachylenie, zatadowany/niezatadowany
Predkos¢ jazdy, zatadowany/niezatadowany
Predkos¢ podnoszenia, zatadowany/niezatadowany
Predkos¢ opuszczania, zatadowany/niezatadowany

Napigcie akumulatora/nominalna pojemnosc

h1
h3

b1/b2
s/ell

kg
mm

kg
mm
mm
mm
mm
mm
mm

%
km/h
m/s
m/s
V/Ah

ESA121
Elektryczny
1200
600
700
1995
2930
610
826
60/170/1150
1480
3/10
4.0/4.5
0.15/0.24
0.21/0.20
24/105

ESA121-M
Elektryczny
1200
600
496
1951
1530
592
826
60/170/1150
1452
3/10
4.0/4.5
0.15/0.25
0.19/0.14
24/105

ESA121-D
Elektryczny
1200
600
826
2425
3730
650
1156/1232/1308/1384
40/100/1070
1475
3/10
4.0/4.5
0.15/0.24
0.2/0.21
24/105

V2311.01



Opcja pojedynczego masztu ESA121-M

Model ESA121 moze by¢ wyposazony w pojedynczy maszt i podnosic¢ tadunki do wysokosci 1953 mm. Jest
idealny do uktadania palet w zamknietych przestrzeniach o niskich sufitach oraz w kontenerach.

Opcja straddle ESA121-D

ESA121 oferuje wersje straddle, ktérej nogi podporowe mozna fatwo i dostosowac do czterech
szerokosci —od waskiej do szerokiej. Dzieki regulowanym i stabilnym nogom podporowym, model ESA121
Z fatwoscig poradzi sobie przy podejmowaniu nietypowych tadunkow.




CECHY

B Ulepszony maszt zapewniajgcy stabilng prace i dobrg widocznosc.

Bezpieczenstwo jest priorytetem. Konstrukcja modelu ESA121 jest podobna do konstrukeji wozkow widtowych

o duzej wytrzymatosci: dwa boczne cylindry podnoszgce zapewniajg doskonatg widocznos¢, a maszt w ksztatcie
litery H gwarantuje solidng i sztywng strukture, co zmniejsza uginanie ramy przy przenoszeniu ciezszych tadunkow.
Te cechy oferujg najlepszg mozliwg nosnosé (800 kg przy wysokosci podnoszenia 3600 mm) oraz najwyzszg
wysokos¢ podnoszenia (4100 mm) w swojej klasie.

B Wyzsza wydajnosc¢ podnoszenia
I opuszczania dla zwiekszenia Bl e
produktywnosci. b i

W poréwnaniu do modelu ES12-12ES, moc podnoszenia — | L B
modelu ESA121 zostata zwiekszona z 2,2 kW do 3,0 kW, ]
co naturalnie poprawia predkosci podnoszenia

i opuszczania oraz zwieksza efektywnosc¢ transportu.
Automatyczne zmniejszenie predkosci podczas
podnoszenia do maksymalnej wysokosci jest dostepne
jako opcja dla zapewnienia bezpieczenstwa.
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B Akumulator bezobstugowy
z wbudowang tadowarka.

Model ESA121 oferuje opcje akumulatora AGM

i akumulatora litowo-jonowego, oba bezobstugowe, aby
spetni¢ rozne potrzeby. Wyposazony jest w standardowa
wbudowang tadowarke, co zapewnia wygode tadowania.

B Projekt skoncentrowany
na uzytkowniku, poprawiajgcy
codzienng wygode.

Nowa ostona zostata zaprojektowana z mysla

o korzysciach dla uzytkownika, aby zapewni¢
maksymalng wygode podczas codziennego uzytkowania.
Operator ma mozliwosé zabrania dokumentow
papierowych i kubkéw, a takze tadowania urzadzen
elektronicznych w ruchu.




Elektryczny wézek podnosnikowy (Duplex maszt / Maszt pojedynczy / Podporki) 1200kg

ESA121 / ESA121-M / ESA121-D

1.1
12
13
14
15

15.1
152
16
18
19
2.1
22
23
3.1
3.2.1
3.3.1
34
35
3.6.1
3.7.1
4.0
42
4.3
44
45
4.6
49
4.10
415
419
4.20
421
422
424
425
4.26
431
432
4341
4342
435
5.1
5.2
5.3
5.8
5.10
6.1
6.2
6.4
6.5
6.6
6.7
6.8
8.1
105
10.7

Charakterystyka ogélna

Kétka/Rolki
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elektryczny

Producent

Model

Naped

Typ operatora

Udzwig

Udzwig, tadunek z podniesionym masztem
Udzwig, tadunek z podniesionymi ramionami wsparcia
Srodek ciezkosci

Odlegto$¢ od $rodka osi do czota widet
Rozstaw osi

Waga wozka

Obcigzenie osi, zatadowana prz6d/tyt
Obcigzenie osi, niezatadowana przéd/tyt
Rodzaj kot

Rozmiar két, przéd

Rozmiar két, tyt

Dodatkowe kota (kota obrotowe)

Liczba két, przod/tyt (x=kota napedowe)
Szerokos¢ bieznika, przéd

Szeroko$¢ bieznika, tyt

Maks. wysokos$¢ podnoszenia
Wysokos$¢, maszt ztozony

Wysokos$¢ wolnego podnoszenia
Wysokos¢ podnoszenia

Wysokos$¢, maszt roztozony

Wstepne podnoszenie

Wysokos$¢ uchwytu w pozycji jazdy min./max.
Wysokos$¢ ramion kot

Wysokos¢ opuszczona

Dtugosé¢ catkowita

Dtugos¢ do czota widet

Szeroko$¢ catkowita

Wymiary widet

Szeroko$¢ wozka widtowego

Odlegto$¢ migdzy widtami

Odlegtos¢ miedzy

i két/powierzchniami ymi
Przeswit, zatadowany, ponizej masztu

Przeswit pod rama, centrum osi

Szerokos¢ korytarza dla palet 71000x1200 w poprzek
Szerokos¢ korytarza dla palet 800x1200 wzdtuz
Promier skretu

Predko$¢ jazdy, zatadowany/niezatadowany
Predkos$¢ podnoszenia, zatadowany/niezatadowany
Predkos¢ opuszczania, zatadowany/niezatadowany
Maks. nachylenie, zatadowany/niezatadowany
Hamulec roboczy

Moc silnika napedowego S2 60 min

Moc silnika podnoszenia przy S3 15%

Napigcie akumulatora/nominalna pojemno$é
Waga akumulatora

Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796
Wydajnos¢ obrotowa zgodnie z VDI 2198
Efektywno$¢ obrotowa zgodnie z VDI 2198

Typ sterowania napedem

Konstrukcja kierownicy

Poziom cisnienia akustycznego przy uchu operatora

Q1
Q2

b10
b11

h1
h2
h3
ha
h5
h14

Ast
Ast

kg

kg

kg
mm

mm
kg
kg
kg

mm
mm

mm

mm
mm
mm
mm
mm

mm

mm
mm
mm
mm

km/ h
m/s

m/s

kw
kW
VIAh
kg
kWh/h
th
t/kWh

dB(A)

EP
ESA121
Elektryczny
Pieszy
1200

600
808
1230
700
750/1150
540/160
Poliuretan
@210x70
280x60
@130x55
1x, 1/4
543
400

1995
2930
3460

760/1140
90
1760
610
826
60/170/1150
680
570

23
2310
2240
1480

4.0/4.5
0.15/0.24
0.21/0.20
3/10
Elektromagnetyczny
0.65

3.0

24V/105Ah

61

DC
Mechaniczna
74

EP
ESA121-M
Elektryczny
Pieszy
1200
600
808
1210
496
586/1110
380/116
Poliuretan
@214x70
@80x60
2130x55
1x, 1/4
543
400
1951
1530
1530
1991

760/1140
920
1742
592
826
60/170/1150
700
570

23
2282
2212
1452

4.0/4.5
0.15/0.25
0.19/0.14
3/10
Elektromagnetyczny
0.65

3.0

24V/105Ah

61

DC
Mechaniczna
74

W przypadku ulepszen parametréw technicznych lub konfiguraciji, nie zostang podane dodatkowe informacije.

Pokazany diagram moze zawiera¢ konfiguracje niestandardowe.

EP
ESA121-D
Elektryczny
Pieszy
1200
600
773
1235
826
800/1226
630/196
Poliuretan
@214x70
@100X50
@130%x55
1x, 1/4
543
1070/1146/1222/1298

2425
3730
4700
760/1140
100
63
1720
650
1156/1232/1308/1384
40/100/1070
826
200~780
991/1067/1143/1219
30
40
2375
2263
1475
4.0/4.5
0.15/0.24
0.2/0.21
3/10
Elektromagnetyczny
0.65
3.0
24V/105Ah
61

DC
Mechaniczna
74
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Opcje masztu ESAT121

Typ masztu

2-Maszt
standardowy

Wysokosé podnoszenia
h3+h13(mm)

2513
2713
3013
3313
3613
3813
3913
4113

Wysokos¢, maszt ztozony
h1(mm)

1745
1845
1995
2145
2295
2395
2445
2545

Wysokos$¢é wolnego podnoszenia
h2(mm)

Wysokosc, masz roztozony
h4(mm)

2960
3160
3460
3760
4060
4260
4360
4560



hd
hl

Opcje masztu ESA121-M

Wysokos¢ podnoszenia Wysokos$¢, maszt ztozony | Wysokosé wolnego podnoszenia | Wysokosc, masz roztozony
h3+h13(mm) h1(mm) h2(mm) h4(mm)

1613 1951 1530 1991
1953 2291 1860 2336

Typ masztu

Simplex Mast
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Opcje masztu ESA121-D

Typ masztu

2-Maszt
standardowy

Wysokosé podnoszenia

h3+h13(mm)
2480
2680
2980
3280
3580
3780
3880
4080

Wysokosé, maszt ztozony

h1(mm)
1775
1875
2025
2175
2325
2425
2475
2575

Wysokos¢ wolnego podnoszenia [ Wysokosc,
h2(mm)

masz roztozony
h4(mm)

3400
3600
3900
4200
4500
4700
4800
5000



WYKRES NOSNOSCI NOMINALNEJ
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WYSOKOSC PODNOSZENIA (mm)

ESA121 Opcje

Nr. Opcjonalne elementy ESA121

11 Wymiary widel 0570:1 1500685*11500570*1000
0685*10000570*12200685*1220

1.3 Wysokos$¢ widet w poz. opuszczonej 90

14 Szerokos$¢ wozka widtowego ¢680mmo770mm

21 Typ kot tadunkowych ePodwdjne

22 Materiat k6t zatadunkowych oPU

2.3 Materiat kota napedowego oPU

2.7 Pojemnosc¢ baterii ©105Ah(AGM)0125Ah(AGM)o100Ah(Li-ion)

2.8 tadowarka ©24V-15A integrated (AGM)o024V-30A integrated(Li-ion)

29 Wskaznik baterii ez czasem

2.16 Typ uchwytu eDuza gtowica uchwytu

3.3 Kota samostawne eTak, i nie standardowe

3.16 Tryb zétwia eTak, i nie standardowe

3.26 Gniazda USB eNieoTak, i niestandardowe

3.27 Automatyczne zmniejszenie predkosci podnoszenia eNieoTak, i niestandardowe

eStandard o Opcjonalny - Niezgodny



WYKRES NOSNOSCI NOMINALNEJ

1200

1000

800

I3

600

7

7

NOSNOSC NOMINALNA

400

200

1000

1200 1400 1600 1800 1950

WYSOKOSC PODNOSZENIA (mm)

ESA121-M Opcje

Nr. Opcjonalne elemenety

1.1 Wymiary widet

1.3 Wysokos$¢ widet w poz. opuszczonej
1.4 Szerokos$¢ wozka widtowego

21 Typ kot tadunkowych

22 Materiat k6t zatadunkowych

2.3 Materiat kota napedowego

2.7 Pojemnos¢ baterii

2.8 tadowarka

29 Wskaznik baterii

2.16 Typ uchwytu

3.3 Kota samostawne
3.16 Tryb z6twia
3.26 Gniazda USB

3.27 Automatyczne zmniejszenie predkosci podnoszenia

eStandard

o Opcjonalny

- Niezgodny

ESA121-M

0570*11500685*11500570*1000
0685*10000570*12200685*1220
90
©700mmo800mm
ePodwdjne
oPU
oPU
©105Ah(AGM)o125Ah(AGM)o100Ah(Li-ion)
©24V-15A integrated (AGM)o024V-10A integrated (Li-ion)
ez czasem
eDuza gtowica uchwytu
eTak, i nie standardowe
eTak, i nie standardowe
eNieoTak, i niestandardowe

eNieoTak, i niestandardowe



WYKRES NOSNOSCI NOMINALNEJ
1200

1000

800

600

7

7

400

7

NOSNOSC NOMINALNA

200

2000 2500 2700 3000 3300 3600 3900 4100

WYSOKOSC PODNOSZENIA (mm)

ESA121-D Opcje

Nr. Opcjonalne elementy ESA121-D
11 Wymiary widel 0570:1 1500685*11500570*1000
0685*10000570*12200685*1220

1.3 Wysoko$¢ widet w poz. opuszczonej 63

1.4 Szerokos¢ wozka widtowego 0826mm

21 Typ kot tadunkowych ePodwajne

22 Materiat k6t zatadunkowych oPU

23 Materiat kota napedowego oPU

2.7 Pojemnos¢ baterii ©105Ah(AGM)0125Ah(AGM)o100Ah(Li-ion)
2.8 tadowarka 24V-15A integrated (AGM)o24V-30A integrated(Li-ion)
29 Wskaznik baterii ez czasem
2.16 Typ uchwytu eDuza gtowica uchwytu

3.3 Kota samostawne eTak, i nie standardowe

3.16 Tryb zétwia eTak, i nie standardowe

3.26 Gniazda USB eNieoTak, i niestandardowe

3.27 Automatyczne zmniejszenie predkosci podnoszenia eNieoTak, i niestandardowe

eStandard o Opcjonalny - Niezgodny



