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5 orow 10ue™ Elektryczny wézek paletowy EP EPL154

1.1. Producent EP

1.2. Model j-m. EPL154
1.3. Rodzaj zasilania Elektryczny
1.4. Typ operatora Pieszy
1.5. Udzwig Q kg 1500
1.6. Srodek ciezkosci c mm 600

1.7. Odlegtos¢ od $rodka osi do czota widet X mm 940 (875)
1.8. Rozstaw osi y mm 1200 (1135)
2.1. Waga wozka (z baterig) kg 150

2.2. Obcigzenie osi z tadunkiem (strona napedowa / strona zatadunkowa) kg 500/1140
2.3. Obcigzenie osi bez tadunku (strona napedowa / strona zatadunkowa) kg 110/30
3.1. Rodzaj két (napedowe/zatadunkowe) PU

3.2. Rozmiar két napedowych ($rednica x szerokos$¢) mm $210x70
3.3. Rozmiar kot zatadunkowych ($rednica x szerokos$c) mm »80X60 (P74x88)
3.4. llos¢ kot (napedowe/zatadunkowe) mm 1x /4 (1x /2)
CooWymiary
4.1. Wysokos¢ podnoszenia hs mm 115
4.2. Wysoko$¢ raczki w pozycji jazdy (min/max) hyy  mm 850/1260
4.3. Wysokosc¢ widet w pozycji opuszczonej hiz  mm 80

4.4. Catkowita diugosé I mm 1550
4.5. Diugosé¢ do czota widet I, mm 400

4.6. Calkowita szeroko$é bi/b, mm 610(695)
4.7. Wymiary widet sxexl mm 50/150/1150
4.8. Zewnetrzna szeroko$¢ widet bs mm 540 (685)
4.9. Przeswit m, mm 30
4.10. Szerokos$¢ alejki paleta 1000x1200 (szerokos$¢) Ast  mm 1645
4.11. Szerokos$¢ alejki paleta 800x1200 (dtugos$c) Ast  mm 1845
4.12. Promien skretu Wa mm 1390
[ osiagi
5.1. Predkos$¢ jazdy (z tadunkiem / bez tadunku) km/h 4/4.5
5.2. Predkos$¢ podnoszenia (z fadunkiem / bez fadunku) m/s 0.028/0.031
5.3. Predkos$¢ opuszczania (z tadunkiem / bez tadunku) m/s 0.068/0.043
5.4. Zdolno$¢ pokonywania wzniesien % 6/16
5.5. Hamulec Elektryczny

6.1. Moc silnika napedowego 60 min kw 0,75
6.2. Moc silnika podnoszenia przy 15% kw 0,8
6.3. Maksymalny rozmiar baterii mm 270x110x400
6.4. Napiecie / pojemno$¢ baterii VIAh 24/30 (40)
6.5. Waga baterii kg 10
7.1. Rodzaj silnika napedowego DC
7.2. Poziom hatasu dB (A) <74
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