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WOZEK KOMPLETACYJNY EP JX1

1.1. Producent EP EP EP EP
1.2. Model j.m. JX1(3200) JX1(3600) JX1(4100) JX1(4880)
1.3. Rodzaj zasilania Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4. Typ operatora Stojgey Stojgcy Stojgey Stojgcy
1.5. Udzwig Q. kg 227 227 N227 N227
Q. kg 137 137 137 137
Qs kg 136 136 136 136
1.8. Rozstaw osi y mm 1150 1150 1150 1258
2.1. Waga wozka (z baterig) kg 800
2.2. Obcigzenie osi z tadunkiem (strona napedowa / strona zatadunkowa) kg -
2.3. Obcigzenie osi bez tadunku (strona napedowa / strona zatadunkowa) kg 370/430
3.1. Rodzaj két (napedowe/zatadunkowe) PU/Gumowe PU/Gumowe PU/Gumowe PU/Gumowe
3.2. Rozmiar két napedowych ($rednica x szeroko$¢) mm D230x75 ®230x75 230x75 230x75
3.3.  Rozmiar kot zatadunkowych (Srednica x szeroko$¢) mm $204x76 D204x76 D204x76 »204x76
3.4. llos¢ két (napedowe/zatadunkowe) mm - - - -
3.5. Kota, ilos¢ két napedowych samonastawne (x=kota napedowe) mm 1x, 2/2 1x, 2/2 1x, 2/2 1x, 2/2
3.6. Rozstaw przednich kot by mm 566 566 566 626
3.7. Rozstaw tylnich kot b;; mm 724 724 724 784

4.1. Wysokos¢, maszt ztozony h;  mm 1510 1590 2080 2090
4.2. Wysoko$¢ podnoszenia h;  mm 2950 3350 3850 4630
4.3. Wysoko$¢, maszt roztozony h, mm 4540 4940 5970 6750
4.4. Wysoko$¢ kratki hg 1590 1670 2120 2120
4.5. Wysoko$¢ stanowiska h;  mm 250 250 250 250
4.6. Catkowita dlugos¢ L mm 1500 1500 1500 1610
4.7. Catkowita szerokos$¢ bi/b, mm 800 800 800 860
4.8. Przeswit m; mm 50 50 50 50
4.9. Szerokos$c¢ przedniego stotu roboczego mm 800x520 800x520 800x520 800x520
4.10. Poczatkowa wysokos¢ przedniego stotu roboczego mm 1082 1082 1082 1082
4.11. Wysoko$¢ uchwytu sterujgcego mm 1010 1010 1010 1010
4.12. Szeroko$¢ miedzy platformami mm 346x660 346x660 346x660 346x660
4.13. Catkowita dlugo$c¢ z roztozong platformag Iz  mm 1795 1795 1795 1905
4.14. Szerokosc¢ alejki Ast  mm 2005 2005 2005 2070
4.15. Promien skretu Wa mm 1385 1385 1385 1450
4.16. Wysokos$¢ stania operatora hi;  mm 3200 3600 4100 4880

5.1. Predkos$¢ jazdy (z tadunkiem / bez tadunku) (h;,: 0-520 mm) km/h 55 55 55 5.5
Predko$¢ jazdy (z tadunkiem / bez tadunku) (h;,: 520-1940 mm) km/h 3.7 3.7 3.7 3.7
Predkos$¢ jazdy (z tadunkiem / bez tadunku) (h,: 1940-2600 mm) km/h 25 25 25 25
Predko$¢ jazdy (z tadunkiem / bez tadunku) (h;,: 2600-MAX mm) km/h 1 1 1 1

5.1.1 Predkos$¢ jazdy do tytu (z tadunkiem / bez tadunku) (h;,: 0-520 mm) km/h 55 55 55 5.5
Predko$¢ jazdy do tytu (z tadunkiem / bez tadunku) (h;,: 520-1940 mm) km/h 3.7 3.7 3.7 3.7
Predko$¢ jazdy do tytu (z tadunkiem / bez tadunku) (h;,: 1940-2600 mm) km/h 25 25 25 25
Predko$¢ jazdy do tytu (z tadunkiem / bez tadunku) (hy,: 2600-MAX mm) km/h 1 1 1 1

5.2. Predkos¢ podnoszenia (z tadunkiem / bez tadunku) m/s 0.17/0.21 0.17/0.21 0.17/0.21 0.17/0.21

5.3. Predkos¢ opuszczania (z tadunkiem / bez tadunku) m/s 0.35/0.26 0.35/0.26 0.35/0.26 0.35/0.26

5.4. Zdolno$¢ pokonywania wzniesien % 0 0 0 0

5.5. Hamulec

Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny

6.1. Moc silnika napedowego 60 min kw 1.7 1.7 1.7 1.7
6.2. Moc silnika podnoszenia przy 15% kw 2.2 2.2 2.2 2.2
6.3. Napigcie baterii V/Ah 24V/[224Ah 24V/[224Ah 24V/[224Ah 24V/280Ah
6.4. Waga baterii kg 163 163 163 250

7.1. Rodzaj silnika napedowego
7.2. Poziom hatasu
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