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BY BUNGHEINRICH

Akumulatorowy unoszacy wozek widtowy
PTL1.5

Wysokosé podnoszenia: 105 mm / Udzwig: 1500 kg



PTL15
Wozek podnosnikowy na kazdg okolicznosé¢.

Idealne do magazynu, na zewnatrz lub do transportu ciezaréwka.

AntOn by Jungheinrich PTL 1.5 to model podstawowy oferujacy wszystko, co niezbedne do codziennej pracy — elektryczny wozek
unoszacy jest kompaktowy i tatwy w obstudze.

W magazynie, sklepie lub na ciezaréwce: PTL 1.5 elastycznie dostosowuje sie do réznych zadan i robi doktadnie to, czego od niego
oczekujesz.

Dzigki nowoczesnej technologii litowo-jonowej, przemyslanym funkcjom i mozliwosci wyboru dtugosci widet, szybko staje sig
niezawodnym wszechstronnym urzadzeniem. Dla jeszcze dtuzszego czasu pracy PTL 1.5 mozna opcjonalnie wyposazy¢ w drugi
wymienny akumulator — dla dodatkowej mocy.

Solidnie wykonany, niezawodny i stworzony do codziennego uzywania, zachwyca nie tylko wydajnoscia, ale takze krétkim czasem
dostawy. A wszystko to w cenie, ktéra czyni go rozsgdnym wyborem na kazdg okazje — zardwno dla poczatkujacych, jak i jako
uzupetnienie istniejacej floty.

Korzysci

- Model podstawowy o rozbudowanej funkcjonalnosci podstawowe;.

- Technologia litowo-jonowa umozliwia szybkie tadowanie i statg wydajnosc.
- Duza dostepnosé czesci zamiennych skracajgca przestoje.

- Solidne, niezawodne i wszechstronne w codziennym uzywaniu.

- Szybko dostepne w razie krétkoterminowego zapotrzebowania.

Wszechstronne Prosta Ekonomiczny

Jeden do wszystkiego, wysoka  Solidna jakosc¢ z naciskiem na Model podstawowy o

elastycznosc. funkcjonalnosc. przekonujgcym stosunku ceny do
jakosci.
+ ldealne uzupetnienie réznych zadan - tatwa obstuga i uzywanie dla + Optacalny zakup i codzienne
transportowych z uzyciem widet o wszystkich pracownikow. uzywanie.

réznych szerokosciach.

Opcje wyposazenia dla wymagan
specjalnych: Kota stabilizujgce
zapewniajgce wigksze
bezpieczenstwo na nieréwnych
nawierzchniach. Drugie gniazdo
baterii zapewniajgce dtuzsza
dostepnosé.

Kompaktowa konstrukcja — idealna
do transportu ciezaréwka i
precyzyjnej pracy w ciasnych
przestrzeniach.

tadowarka zewnetrzna do

szybkiego tadowania posredniego.

Nieskomplikowana wymiana
akumulatora dzigki praktycznemu
systemowi wtykowemu.

tatwy serwis dzigki instrukcjom
wideo.

Dtugotrwata moc dzigki dwdém
wyjmowanym akumulatorom
litowo-jonowym 24 V o pojemnosci
20 Ah.

Zmniejsza obcigzenie personelu i
zwieksza wydajnos¢ w codziennym
uzywaniu.

Niezawodny w uzywaniu dzieki
solidnej i trwatej technologii.
Jedno urzadzenie do wielu zadan.



Dane techniczne wedtug VDI

:Producent
:(nazwa Jungheinrich
:skrc’:cona)
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| PTL 1.5 (685 | PTL1.5 (685 | PTL1.5 (685 | PTL1.5 (685 | PTL1.5 (685 | PTL1.5 (685 | PTL1.5 (685 | PTL 1.5 (685
l x1150 mm, | x 1150 mm, | x 1150 mm, | x 1150 mm, | x 1000 mm, | x 1000 mm, | x 1000 mm, | x 1000 mm,
\Typ 20 Ah, 40 Ah, 20 Ah, 40 Ah, 20 Ah, 40 Ah, 20 Ah, 40 Ah,
I
I
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=
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pojedyncze | pojedyncze | tandemowe | tandemowe | pojedyncze | pojedyncze | tandemowe | tandemowe
koto nosne) | koto nosne) | koto nosne) | koto nosne) | koto nosne) | koto nosne) | koto nosne) | koto nosne)

‘Naped akumulatorowy

S
w

10bs’(uga wodzka
1z pozycji operator idacy
1operatora
I

\Udzwig /
\tadunek

=
~

Wiasciwosci

=
ol

Q kg 1500

|0dlegtosé
1s'rodka ciezkosci
:tadunku od
iczota widet

=
o

c mm 600

|0dlegtos¢ czota
\widet od osi kot

iRozstaw osikét |y mm 180 1030

Ty
[oe]

mm 950 800

=
0

iMasa wiasna
211 ;(wrazz kg 15 120 15 120 13 18 13 18
1akumulatorem)
'Nacisk na 0$
2.2 ztadunkiem kg 478 /1137 | 480/1140 | 478/1137 | 480/1140 | 477/M36 | 479/M39 | 477/M36 479 /139
1przéd/ty{

Ciezary

iNacisk na os bez
'tadunku przéd / kg 86/29 89 /31 86/29 89 /31 85/28 88/30 85/28 88/30
‘tyt

30gumienie Poliuretan (PU)

[
w

w
o

' Wymiary kot,
1przéd

1

' Wymiary két, tyt 074 x 88 280 x 61 ‘ 074 x 88 280 x 61
'Kota dodatkowe @74 x 30

\Liczba kot
\przod / tyt (x = x+2/2 x+2/4 x+2/2 Ix+2/4
inaped)
iRozstaw kot, tyt |b11 mm 535

©
N

0210 x 70

Kota / uktad jezdny
w w
>~ ow

w
o

w
N}

‘Wysokost
'podnoszenia h3 mm 105
'(h3)

'Min./maks.

' Wysokosé
1dyszla W pozycji
: podczas jazdy

E
~

E
©°

h14 mm 645 /1145

Wysokos¢
415 opuszczonych |h13 mm 82
‘widet
| Dtugosé
:calkowita

F
Zq
0

1 mm 1550 ‘ 1400

| Dtugosé korpusu
‘wozka

EN
N

2 mm 400

1 Szerokos¢
|catkowita
4.22 1Wymiary widet :;l mm 55 x 150 x 1150 ‘

~
N
=

b1 mm 695

55 x 150 x 1000
\Zewnetrzny
|rozstaw widet

£
N

b5 mm 685

EPrzes'wit
4.32 'pomiedzy m2 mm 27
1osiami kot




ESzerokos'c'

1korytarza

'roboczego
434701

1(paleta 1000 x

11200

'poprzecznie)

Ast mm 2160 2010

| Szerokosé
‘korytarza
34.34.2 3 roboczego
! (paleta
'800x1200
‘wzdtuz)

4.35 iPromiehskretu Wa mm 1360 1210

Ast mm 2025 1875

‘Predkos¢ jazdy
5.1 :z{adunkiem/ km/h 4/45
:bez tadunku
|Predkos¢
\podnoszenia
|z tadunkiem /
\bez tadunku

m/s 0,02/0,02

‘Predkost
ropuszczania
:Z{adunkiem/
ibez tadunku

m/s 0,06 /0,04

'Maks. zdolnos¢
,pokonywania
5.8 | wzniesien % 6/16
|z tadunkiem /
|bez tadunku

iHamulec

lekt t
:roboczy elektromagnetyczny

‘Silnik jazdy, 52
:60 min

Silnik
.podnoszenia, S3

kW 0,75

kW 0,5

'Pojemnos¢
6.4 akumulatora V/Ah 24720 24/40 24120 24/ 40 24120 24740 24120
'(znamionowa)

I
Masa

'akumulatora kg ° 10 ° 10 ° 10 °

|Zuzycie energii
6.6.1 'wgcyklu kWh/h 0,18
EN16796

‘Ekwiwalent C02

6.6.2 1zgodnie z kg/h 0,1
1
{EN16796
1

\Zdolnosé

|przetadunkowa vh 60

EWydajnoéé

! przetadunkowa
rwedtug VDI
2198

t/kWh 333,33

24140

iRodzaj
8.1  sterowania Impuls / DC

'Poziom ciénienia
10.7 1akustycznego dB (A) 74
'wg EN12053

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




Dane techniczne wedtug VDI

i
'Producent (nazwa

1
1. heinrich
| :skrécona) Jungheinric
: : PTL 1.5 (560 x 1150mm, | PTL 1.5 (560 x 1150 mm, | PTL 1.5 (560 x 1150 mm, | PTL 1.5 (560 x 1150 mm,
1.2\ Typ 20 Ah, pojedyncze koto | 40 Ah, pojedyncze koto | 20 Ah, tandemowe koto | 40 Ah, tandemowe koto
l l nosne) nogne) nosgne) nosne)
1 I
5,13 'Naped akumulatorowy
]
3, | , .
2 1Obstuga wodzka z pozycji .
§ o |operatora operator idacy
2115  'Udzwig/tadunek Q kg 1500
I I
I 10dlegtos¢ srodka cigzkosci
:1'6 ‘tadunku od czota widet mm 600
! ' Odlegtosc czota widet
18 :0d. eg’; 0s¢ czota widet od mm 950
] ,osi két
19 ‘Rozstaw osi kot y mm 1180
‘ ‘Masa wk
o e e kg m 17 12 17
: rakumulatorem)
I I
Nacisk Szt ki
1o Nacisknaosziadunkiem kg 477 /M35 479 /1138 477 /1135 479 /1138
> 1przéd / tyt
S
' 1
G 1 1
! 'Nacisk S t ki
g3 Nacisknaosbeztadunku kg 84/28 87/30 84/28 87/30
1 'przod / tyt
| l
33 1 309umienie Poliuretan (PU)
13.2 | Wymiary kot, przéd @210 x 70
>0 1
§}33 ' Wymiary két, tyt 074 x 88 | 280 x 61
234 | Kota dodatkowe @74 x 30
! 1
< N . . -
33 :Llczba két przéd / tyt (x +2/2 +2/4
L /naped)
CHE
37 ‘Rozstaw két, tyk b1l mm 410
I 1
:4.4 1Wysokosc podnoszenia h3 mm 105
! 1(h3)
1 ' Min./maks. wysokos¢
4.9 | dyszlaw pozycji podczas |h14 mm 645 /1145
l \jazdy
I I
:AJ ;W.ysokosc opuszczonych W3 mm a2
! 'widet
1419 | Dlugosé catkowita 1T mm 1550
14.20 | Dtugosc korpusu wozka 2 mm 400
L4211 | Szerokosc catkowita b1 mm 590
fe) 1
poyl !
€422 | Wymiary widet s/ mm 55 x 150 x 1150
2 | e/l
1425 JZewnetrzny rozstaw widet |b5 mm 560
I \P z t . . .
432 I:ZeSWI pomigdzy osiami m2 mm 27
| kot
3 ESzerokos'é korytarza
:A.3l+.1 :roboczego (paleta1000 x |Ast mm 2160
I 11200 poprzecznie)
I I
| | Szerokos¢ korytarza
14.34.2  roboczego (paleta Ast mm 2025
| 1800x1200 wzdtuz)
3A.35 iPromieh skretu Wa mm 1360




3 Predkos¢ jazdy

1akustycznego wg EN12053

N km/h L/4
:5 'z tadunkiem / bez tadunku m s
1 I e .
i ,Predkos¢ podnoszenia
15'2 1z tadunkiem / bez tadunku m/s 0.02/0,02
| I
2 lPredkos’é opuszczania
8:5'3 'z tadunkiem / bez tadunku m/s 0.0670.,04
} 'Maks. zdolnog¢
5.8 | pokonywania wzniesien % 6/16
p |z tadunkiem / bez tadunku
3 5.10 iHamulec roboczy elektromagnetyczny
61 Silnik jazdy, 2 60 min KW 075
/6.2 Silnik podnoszenia, S3 kW 05
! o )
64 iFojemnosc akumulatora V/Ah 24720 24140 24120 24740
: !(znamionowa)
165 ' Masa akumulatora kg 5 10 5 10
=z 'Zuzycie energii wg cyklu
) I
_(/__‘:661 EN16796 kWh/h 0,18
I I
I 1Ekwiwalent CO2 zgodnie z
16.6.2 kg/h ]
662 EN16796 g 0
16.7 | Zdolnos¢ przetadunkowa t/h 60
I I
I 'Wydajnos¢ przetadunkowa
‘6.8 \wedtug VDI 2198 t/kWh 333,33
38.1 iRodzaj sterowania jazda Impuls /DC
I I
1 1
g, o
0. ‘Poziom cisnienia dB (A) 74
1
I
1
I

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztdw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.

Dane techniczne wedtug VDI
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i
'Producent (nazwa
:skrécona)

Typ

|

I

'Naped

JObstuga wozka z pozycji
|operatora

\Udzwig / tadunek
|0dlegtosc rodka ciezkosci
itadunku od czota widet

| Odlegtos¢ czota widet od
,0si kot

1Rozstaw osi kot

Jungheinrich

PTL 1.5 (540 x 1150 mm, | PTL 1.5 (540 x 1150 mm, | PTL 1.5 (540 x 1150 mm, | PTL 1.5 (540 x 1150 mm,
20 Ah, pojedyncze koto | 40 Ah, pojedyncze koto | 20 Ah, tandemowe koto | 40 Ah, tandemowe koto
nosne) nosne) nosne) nosne)

akumulatorowy
operator idacy
1500

600

950

180




‘ " .
oy e R R kg 12 7 m 17
; ‘akumulatorem)
I I
Nacisk Szt ki
1 Nacisk na 0 ztadunkiem kg 477 /1135 479 /1138 477 /1135 479/ 1138
> 1przéd / tyt
S
! 1
6 I 1
! 'Nacisk S bez tadunk
123 1 ouisknaosbeziaduniu kg 84/28 87/30 84/28 87/30
1 'przod / tyt
l :
33.1 EOgumienie Poliuretan (PU)
3.2 Wymiary kot, przéd @210 x 70
>0 1
£33 Wymiary ke, tyt 074 x 88 | @80 x 61
234 | Kota dodatkowe @74 x 30
o 1
x e . . -
335 :Llczba két przad / tyt (x X+2/2 1X+2/4
3 ‘naped)
o 1
X 1
:3.7 :Rozstaw kot, tyt b1l mm 390
I 1
:A.A JWysokosc podnoszenia "3 mm 105
! '(h3)
] 'Min./maks. wysoko$¢
4.9 |dyszlaw pozycji podczas  |h14 mm 645 /1145
] Jjazdy
I 1
! ;W.ysokosc opuszczonych 13 mm 82
! 'widet
1419 | Dtugosé catkowita 1 mm 1550
14.20 | Dtugosc korpusu wozka |12 mm 400
>1 4,211 | Szerokoé¢ catkowita bl mm 590
o 1
S [
€422 | Wymiary widet Zil mm 55 x 150 x 1150
; 1 1
14.25 1 Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 540
I \P 3 t B . .
432 rZeswi pomigdzy osiami m2 mm 27
| kot
3 ESzerokos’é korytarza
14.34.1 roboczego (paleta 1000 x  |Ast mm 2160
1 I
I 11200 poprzecznie)
I I
| |Szerokos¢ korytarza
14.34.2  roboczego (paleta Ast mm 2025
| 1800x1200 wzdtuz)
34.35 iPromieh skretu Wa mm 1360
T T
! 'Predkos¢ jazdy
3 51 iz tadunkiem / bez tadunku km/h 4745
1 I 'y .
Predkos¢ podnoszenia
5.2 | / ,02/0,02
15 1z tadunkiem / bez tadunku m/s S
1 1
o 'Predkos$¢ opuszczania
25, / /0,04
335 3 'z tadunkiem / bez tadunku m/s 0.06/0.0
} \Maks. zdolnos¢
/5.8 | pokonywania wzniesien % 6/16
p |z tadunkiem / bez tadunku
3 5.10 iHamulec roboczy elektromagnetyczny
61 'Silnik jazdy, S2 60 min KW 075
/6.2 Silnik podnoszenia, $3 kW 0,5
! o .
64 iPojemnosé akumulatora V/Ah 24720 24/ 40 24120 24140
! '(znamionowa)
165 ' Masa akumulatora kg 5 10 5 10
=, P -
= Zuzycie energii wg cyklu
[=8 |
'_5166 EN16796 kWh/h 0,18
I I
I 1Ekwiwalent CO2 zgodnie z
1662 1 eN6796 kg/h 01
16.7 | Zdolnos¢ przetadunkowa t/h 60
16.8 EWydajnos’c' przetadunkowa kWh 33333

1wedtug VDI 2198




8.1 iRodzaj sterowania jazda Impuls / DC
I
1
I
1

1Poziom cisnienia

| B (A 74
1akustycznego wg EN12053 dB (A)

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztdw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.
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